Anschlussmodul

fur Elektrozylinder und Drehstrommotoren bis 1,5 kW

Typ LME

Mit demAnschlussmodul LME kénnen
Motoren bis 1,5 kW angesteuert und
in zwei Richtungen Uberwacht sowie
ein- bzw. ausgeschaltet werden.

DasAnschlussmodul LME bietet fol-
gende Merkmale:

B Motorschaltleistung bis 1,5 kW
B Motorschutz

B direkter Anschluss von Nahe-
rungsschaltern (PNP) einschlief3-
lich Spannungsversorgung

B sichere Endabschaltung auch
bei hohen Geschwindigkeiten
(bis 100 mm/sec.)

B Phasenuberwachung

B Leuchtdioden fir Schaltzu-
standsanzeigen

m einstellbare Anlaufiberbriickung

B Wiedereinschaltsperre

DasAnschlussmodul beinhaltet eine
Wendeschitzkombination zur Lei-
stungsansteuerung vonAntriebsmo-
toren bis 1,5 kW. Die beiden Rich-
tungsschitze werden Uber zwei von
aussen anzuklemmende Schlies-
serkontakte angesteuert.

Die Abschaltung der Schitze erfolgt
entweder Uber die Richtungsbefehle,
die Stromuberwachung, den thermi-
schen Motorschutz oder aber Uber
die Endabschaltung. Bei gemeinsa-
mer Lieferung von LME und Elektro-
zylinder wird der Nennstrom werk-
seitig auf den dazugehdrigen
Elektrozylinder eingestellt und das
LME entsprechend gekennzeichnet.

Bei Einzellieferung wird der mit der
Bestellung anzugebende Nenn-
strom eingestellt.

Anschlussmodul LME

Anschluf3spannung
Leistungsaufnahme
Motorstrom
Kontaktbelastung
Schaltleistung
Schutzart DIN40050
Anschluss
Temperatur

Gewicht

3VA

Als Motorschutz kann wahlweise ein
Kaltleiter oder ein Thermokontakt
angeschlossen werden. Bei Anspre-
chen des Motorschutzes erlischt die
grine Leuchtdiode in der Frontplatte
des Schaltgerates und die Richtungs-
schiitze werden abgeschaltet.

Zur Endabschaltung kénnen entwe-
der potentialfreie Endschalter-
kontakte (Offner) oder Naherungs-
schalter (PNP) angeschlossen wer-
den. Die Naherungsschalter erhalten
Ihre Versorgungsspannung aus dem
Schaltgerat. Die Elektronik des
Anschlussmoduls erkennt das Uber-
fahren der Endschalter und gewahr-
leistet ein sicheres Abschalten. Um
einen Uberfahrenen Endschalter zu
quittieren, muss der Zylinder in die
entgegengesetzte Richtung gefah-
ren werden.

Zur eigentlichen Strom-
Uberwachung wird der Motorstrom
im Schaltgerat gemessen und
gleichgerichtet. Der ermittelte
Stromistwert wird mit dem Uber ein
Poti (in der Frontplatte) eingestell-
ten Sollwert verglichen. Liegt der
Motorstromistwert oberhalb oder
unterhalb des Sollwerts, werden die
Richtungsschiitze abgeschaltet.
Die Strommessung erfolgt
potentialfrei.

Mdgliche Ursachen fiir eine Strom-
abschaltung sind:

1. Zu hoher Motorstrom aufgrund
von zu hoher Belastung

2. Fehlen einer Phase, so dass der
Kurzschlu8strom Ik2 flieR3t

3. Fehlen von zwei Phasen, der
Strom ist = 0 und der Stromistwert
somit unterhalb des Fensters.

110/230 V, 50-60 Hz; 24 VDC

0 bis 6 A, 50-60 Hz

max. 8 A bei 400 VAC

1,5 kW bei 400 VAC

Gehause IP 40, Klemmen IP 00
20 x 2 x0,5 bis 1,5 mm?2

-10 bis 40 °C

ca. 650 g
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Der beim Einschalten eines Dreh-
strommotors auftretende hohe Ein-
schaltstrom wird mittels einer zeit-
einstellbaren Anlaufiiberbriickung
ausgeblendet. Die Zeit wird Uber ein
Poti im Gehausedeckel eingestellt.
NachAblauf der Zeit wird die Strom-
Uberwachung aktiviert.

Als Versorgungsspannung des
Schaltgerates wird dem Gerét eine
Wechselspannung von 110 /230 V,
50-60 Hz zugefuhrt. Die interne
Hilfsspannung des Schaltgerates
betragt 24 V/DC.

Das Anschlussmodul ist in ein 20
poliges Polyamidgehduse einge-
baut. Im Geh&usedeckel befindet
sich eine Klemmplatte mit 2
Leuchtdioden zur Anzeige des
Schaltzustandes fur Ein- und Aus-
fahrt. Ausserdem ist noch eine
Leuchtdiode zurAnzeige der Motor-
temperaturiiberwachung eingebaut.

DerAnschluss der elektrischen Ver-
bindungen erfolgt an der Klemm-
platte Uber 20 obenliegende
Anschlussklemmen.

Leistung schalten
M otorschutz

Endschalter
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Anschlussbeispiele
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RACO-Elektro-Maschinen GmbH
M Jesinghauser Str. 56-64
D-58332 Schwelm

Tel.:

Fax.:

(+49) (2336) 4009-0
(+49) (2336) 400910

e-Mail: RACO@raco.de
Internet:  http://www.raco.de
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